Motion krijgt eigen

controller

Met de toenemende modularisering in de installatiebouw wordt ook

het thema decentrale intelligentie steeds belangrijker. De taken van

motion controllers, die tot nu toe centraal in de overkoepelende

besturing (PLC) werden geregeld, worden steeds vaker in de

applicatieregelaar zelf uitgevoerd.

Decentrale intelligentie begint met een-
voudige positioneringstaken in de appli-
catieregelaar. Complexe toepassingen in
de wikkeltechniek gaan al een stap ver-
der en nu gaat het ook om gecoordineer-
de meerassige bewegingen in de verpak-
kings- en positioneringtechniek.

Inwerkperiode

I

De kostenbesparing van het modulaire
concept moet samengaan met efficiénte
engineering en snelle inbedrijfstelling.
De bewegingscurve die voorheen in de
PLC werd geprogrammeerd, is nu pro-
grammatechnisch in de applicatierege-
laar ondergebracht. Dat vergt meestal
een complexe en tijdrovende inwerkpe-
riode in de functionaliteit van de machi-
nes. Juist die tijd is tijdens het inbedrijf-
stellen van een installatie niet beschik-
baar. Sew-Eurodrive heeft hiervoor een
oplossing gevonden; de intelligentie van
de apparatuur is onderverdeeld in drie
niveaus. Eén serie regelaars kan met dit
concept toepassingen op het gebied van
(bus)positioneren, de wikkeltechniek, het
synchroniseren en de cyclische bewer-
king realiseren. Speciale regelaarvarian-
ten voor één type toepassing zijn daarbij
niet meer nodig. De ontwerper en de be-
diener van de installatie hebben met
minder regelaarvarianten te maken. Tijd-
rovende programmering vervalt geheel.
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Applicatiemodules
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De applicatiemodules vormen het eerste
niveau. Het gaat om een groeiende bibli-
otheek van programma’s met een vast-
gelegde functieomvang, die via parame-
ters aan te passen zijn een specifieke
toepassingen. Het gaat dan onder meer
om industriéle buspositionering, wikke-
laar, vliegende zaag en kraanbesturing.
De modules besparen de meeste tijd op
het gebied van engineering en inbedrijf-
stelling. Er is alleen sprake van configu-
ratie en niet van programmering. De ap-
plicatiemodules zijn onderdeel van de
bedieningssoftware. Pas bij de inbedrijf-
stelling is het nodig de passende oplos-
sing te kiezen; speciale regelaarvarian-
ten voor iedere toepassingsmogelijkheid
vervallen. Door het ingeven van de voor
de toepassing relevante gegevens wor-
den de applicatiemodules correct inge-
steld, zonder programmering of speci-
fieke softwarekennis.

Technologiefuncties

I

Het tweede niveau omvat het eenvoudi-
ge gebruik van complexe technologie-
functies, zoals de elektronische curven-
schijf of de elektronische synchroon-
loop. De inbedrijfstelling en de pro-
grammaontwikkeling worden hier door
applicatieassistenten ondersteund. Dit
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gebeurt via een dialoogvenster. Hierna
volgt de aanpassing van de software aan
de mechanische gegevens. Na het down-
loaden van de gegevens in de applicatie-
regelaar worden die gecompileerd in de
programma-editor.

Vrije programmering
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Als de standaardfunctionaliteit van de
applicatiemodule niet voldoet, kan de
positioneringsbesturing de beweging
van de machine programmatechnisch
weergeven. Via een hogere program-
meertaal kan de gebruiker zelf een pro-
gramma maken dat het complete bewe-
gingsverloop vlak bij de machine met
MOVIDRIVE® bestuurt. De program-
meertaal is C-georiénteerd en met mo-
tion controller functies uitgebreid. De
programmaontwikkeling wordt verge-
makkelijkt door applicatieassistent, die
alle instellingen van de gekozen func-
ties via een softwarebouwsteen instelt.
De technologiefunctie is zo variabel in
te passen. Korte voorbeeldroutines van
ieder commando zijn uit de Online Help
te kopiéren. Debug-functies maken het
eenvoudig om een programma te testen
en fouten te analyseren.
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